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3. SPECYFIKACJA TECHNICZNA ST-03 Sie¢ wodociggowa

3.1. Wstep
3.1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru:

PE DN110 SDR17 -430m
PE DN160 SDR17 -335m

Hydrant ppoz. nadziemny DN80 szt. 6
Zasuwa DN150 szt. 1
Zasuwa DN110 szt. 4
Zasuwa DN8O0 szt. 6

3.1.2 Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej
Szczegotowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zleceniu i realizacji robét wymienionych w pkt. 0.1.2

3.1.3 Zakres Robot objetych Specyfikacja Techniczna

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotycza wykonania rurociggow cisnieniowych przy zachowaniu

nastepujacych uwag:

a) tyczenie trasy sieci bedacych przedmiotem niniejszej specyfikacji ujete sa w ST-01
TYCZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH,

b) wykopy pod sieci bedacych przedmiotem niniejszej specyfikacji ujete sa w ST-02
ROBOTY ZIEMNE,

c) zabezpieczenie istniejacej infrastruktury ujete jest to w ST-02 - ROBOTY ZIEMNE

d) rurociagi nalezy oznaczyc¢ tasma sygnalizacyjna

3.1. 4. Rurociagi sieci wodociagowej

Rurociagi sieci wodociagowej nalezy uktadac z rur PE 100 dn 110 SDR 17 i PE 100 dn 160 SDR 17,
taczonych w weztach za pomoca ksztattek zeliwnych. Montaz rur prowadzi¢ w wykopie taczac
odcinki 6 lub 12 m , uktadajac na wyrownanym dnie wykopu na podsypce piaskowej grubosci 20
cm. Rurociagi nalezy uktadac srednio na gtebokosci 1,8 m p.p.t. liczac od wierzchu rury.
Przejscia rurociaggow pod droga wykona¢ metoda przecisku i rozkopu stosujac rury ostonowe
stalowe i PEHD wg dokumentacji technicznej. Na obwodzie rur przewodowych zamontowac
ptozy polietylenowe co 1,5m. Koncowki rury przeciskowej zabezpieczy¢ manszetami gumowymi.
Ewentualne zmiany technologii przekraczania przeszkod terenowych nalezy uzgodnic¢ z autorem
projektu, Inspektorem Nadzoru.

3.1.5 Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej Specyfikacji Technicznej sa zgodne z Dokumentacja Projektowa
oraz ST-00
3.2.Wykonywanie dotyczace robot
3.2.1 Ogélne wymagania dotyczace robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania robét oraz za ich zgodnosc z
Dokumentacja Projektowa, Specyfikacja Techniczng i poleceniami Inspektora Nadzoru
0Ogolne wymagania podano w ST-00.

3.3.Materiaty

Wymagania dotyczace materiatow:

e rury, armatura, itp. musza miec certyfikaty, oraz atesty
e armatura -zeliwo sfaroidalne na cisnienie 1.6 MPa opuszczonym do kontaktu z woda
pitna,
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e zasuwy kotnierzowe:
- cisnienie nominalne PN16,
- miekkouszczelniony klin pokryty elastomerem, dopuszczonym do kontaktu z woda
pitna,
- korpus i pokrywa wykonane z zeliwa szarego (GJL-250),
- kotnierze zwymiarowane zgodnie z PN-EN 1092-2,
- obudowy teleskopowe - zgodnie z projektem budowlanym,
- skrzynki uliczne do zasuw - zgodnie z projektem budowlanym
- uszczelki gumowe EPDM zbrojone

3.4 Sprzet

- = e
N =20 P X®NOUAWDNR=

13.
14.
15.

agregat pradotworczy

koparka 0.15 m3

koparka 0.60 m3

réwniarka samojezdna 74 kW (100 KM)

samochdd dostawczy do 0,9 t

samochod skrzyniowy

samochdd skrzyniowy 5-10 t

samochod skrzyniowy do 5 t

spycharka gasienicowa 40 kW (55 KM)
. spycharka gasienicowa 55 kW (75 KM)
. Srodek transportowy

. zageszczarka wibracyjna
zgrzewarka do zgrzewania elektrooporowego ksztattek PE,
PEHD

zrywarka przyczepna
zuraw samochodowy

wzgledem typow i ilosci wymaganiom zawartym w projekcie organizacji Robot zaakceptowanym
przez Inspektora Nadzoru

3.5.Transport

Samochod samowytadowczy i inne Srodki transportu - odpowiadajace pod wzgledem typow i
ilosci wymaganiom zawartym w projekcie organizacji Robot akceptowanym przez Inspektora
Nadzoru.

3.6 Wykonanie robot

3.6.1 Wymagania og6lne
Ogolne zasady odbioru robot podano w rozdziale ST-00

3.6.2 Wymagania szczego6towe dotyczace prowadzenia roboét

Przewod powinien by¢ utozony na podtozu naturalnym, aby opierat sie na nim wzdtuz catej
dtugosci, co najmniej na % swego obwodu, symetrycznie do swojej osi. Poszczegélne odcinki rur
powinny by¢ unieruchomione przez obsypaniem piaskiem posrodku dtugosci rury i mocno podbite
tak, aby rura nie zmienita potozenia do czasu wykonania uszczelnienia ztaczy.

Potaczenie rur nalezy wykonac stosujac tuki, kolana i trojniki. W weztach potaczenia za pomoca
ksztattek zeliwnych.

Proby szczelnosci wykonywac odcinkami zgodnie z PN-70/B-70715. Po zakonczeniu montazu i
zasypce rurociagi nalezy przeptukac i poddac dezynfekcji .
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3.7. Kontrola jakosci robét

3.7.1 Wymagania ogélne
Ogolne zasady odbioru robot podano w rozdziale ST-00

3.7.2 Kontrola i badania w trakcie Robét i odbioru

Przedmiotem kontroli jakosciowej bedzie zgodnos¢ wykonywanych robdt i uzytych

materiatow z Dokumentacja Projektowa , Specyfikacjami Technicznymi i poleceniami

Inspektora Nadzoru.

W ramach kontroli jakosci nalezy:

poddac rurociagi probie szczelnosci ,

sprawdzi¢ usytuowanie armatury i urzadzen

sprawdzi¢ zgodnos¢ z Dokumentacja Projektowa,

sprawdzi¢ podparcia, podwieszenia armatury, rurociaggow

sprawdzi¢ szczelno$¢ zamykania zasuw , zawordw i armatury pomiarowej.

3.8. Obmiar robét

3.8.1 Wymagania ogélne
Ogolne zasady odbioru robot podano w rozdziale ST-00

3.8.2 Jednostki obmiaru

Jednostka obmiaru Robot jest:

mb - dla utozenia rur, z doktadnoscia do 1,0 m
sztuki - dla zainstalowanego wyposazenia, armatury,
mb - dla wykonanych przewiertéw z doktadnoscia do 1,0 m

3.9. Odbiér robot

3.9.1 Wymagania ogélne

Ogdlne zasady odbioru rob6t podano w rozdziale ST-00

W przypadku stwierdzenia odchylen Inspektor Nadzoru ustala zakres robot poprawkowych.
Roboty poprawkowe dokonuje Wykonawca na swoj koszt i w terminie uzgodnionym
z Inspektorem Nadzoru.

3.9.2 Warunki szczegétowe odbioru robot

Odbior techniczny nastepuje po zakonczeniu montazu rurociagéow i kanatow oraz po
przeprowadzeniu badan.

Nalezy sprawdzic:

zgodnosc wykonania z Dokumentacja Projektowa i zapisami w Dzienniku Budowy,
uzycie wtasciwych materiatow oraz dokumenty dotyczace jakosci tych materiatow
prawidtowosc¢ zamontowania i dziatania armatury,

prawidtowosc wykonania rurociagow i ich potaczen, przewiertow,

prawidtowosc¢ wykonania izolacji,

szczelnosc catego przewodu.

W trakcie odbioru nalezy :

sprawdzi¢ zgodnos¢ wymagan projektowych, przy uwzglednieniu wprowadzonych zmian,
ze stanem faktycznym wynikajacym z wpisow do Dziennika Budowy oraz innych
dokumentow dotyczacych jakosci Materiatow uzytych do Robot, wyniki pomiarow i
badan.

sprawdzi¢ naniesienia zmian projektowych do dokumentacji powykonawczej,

sprawdzi¢ w Dzienniku Budowy realizacje wpiséw dotyczacych Robot,

dokona¢ szczegotowych ogledzin Robot.
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3.10 Przepisy zwiazane
Warunki techniczne wykonania i odbioru robdt budowlano-montazowych
PN-70/B-10715 "Wodociagi, szczelnos¢ przewodow".
PN-B-10725 "Wodociag - przewody zewnetrzne. Wymagania i badania”.

PN-B 10736 - Wykopy otwarte dla przewodow wodociggowych i kanalizacyjnych
warunki techniczne wykonania
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